DKUNITY pétniecibas projekta D.3.2. “FPV Dronu (UAV) aparatiiras un programmatiras
izstrade un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” aktualitates

2025.gada 15.decembrt

DK UNITY turpina pétniecibas projekta D.3.2. “FPV Dronu (UAV) aparatlras un programmatdras
izstrade un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” Tstenosanu, kas ir dala no MASOC
KC projekta “MASOC KC atbalsts digitdlu produktu izstradei”, ID Nr.2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/007.

Péedeja projekta parskata ceturksna, t.i. laika posma no 2025.gada septembra [idz novembrim,
uznémums veicis un noslédzis vairakas butiskas pétnieciskas darbibas. Proti:

- Parskata perioda ietvaros noslégts darbs sakotnéja prototipa dizaina izejot no sakotnéjas

pétijuma stadijas iegltajiem datiem, un tas apkopots 2.2.starpposma atskaité. Prototipa
arhitektra tika definéta, balstoties uz komponentu testésanu un veiktspéjas analizi, ar
merki izveidot tehniski pamatotu un validacijai gatavu FPV bezpilota lidaparatu
platformu. Pétijuma ietvaros tika izvéléts modularais Deadcat ramis konfiguracija, lai
nodrosinatu mehanisko stabilitati, samazinatu vibraciju parvadi un optimizétu
komponentu izvietojumu. Paatrinajuma sistéma tika konfiguréta, balstoties uz vilces un
efektivitates testiem, nodroSinot stabilu dinamisko uzvedibu, pietiekamu vilces rezervi
un uzticamu termisko darbibu.
Elektronikas arhitektlras ietvaros tika akcentéta elektromagnétiska savietojamiba,
termiska parvaldiba un servisu iespéjas, ar centralu lidojuma kontrollera un ESC
izvietojumu, ka arl optimizétu ExpressLRS vadibas saites un augstas jaudas video
parraides sistémas integraciju. Prototipa testéSanas fazei tika izveéléta Betaflight
programmaparatira, lai nodroSinatu precizu manualu FPV kontroli un atru regulésanu,
savukart iNav saglabats turpmakai autonoma navigacijas validacijai. Vienlaikus, tika
definéts strukturéts razoSanas, montazas un testésanas plans, kas aptver mehanisko
integraciju, programmatdras konfiguraciju un pirmslidojuma validacijas procediras.

- Parskata perioda ietvaros tika noslégts darbs ari pie 3.starpposma, kura tika aprakstiti
galvenie secinajumi attieclba uz izstradato un laboratorijas apstaklos validéto
daudzkanalu un daudzfrekvencu vadibas komunikacijas sisttmu FPV tipa daudzrotoru
bezpilota lidaparatiem, ka art autonomas vadibas programmatadru, kura tika izstradata,
pielagojot un konfiguréjot atvérta koda iNav autopilota platformu konkrétai drona
aparatdras arhitektdrai. Laboratorijas limena izvértésana apliecinaja, ka komunikacijas
sistéema un iNav balstita programmatilra ir strukturali gatavas turpmakai praktiskai
validacijai pielagotos apstak|os. Izmantota pieeja — atverta koda platformas lokalizacija,
konfiguréSana un integracija ar izstradato komunikacijas sistému — samazinaja izstrades
riskus, nodroSinaja augstu konfiguracijas elastibu, atkartojamibu un tehnisko drosibu.
legltie rezultati veido stabilu pamatu nakamajiem attistibas posmiem.

Uznémums ar decembri ir uzsacis darbu pie pirmas dronu sérijas no lokalajam komponentém
izgatavoSanas, kas tiek optimizétas nepiecieSamajiem apstakliem ar mérki parbaudit
laboratorijas vidé. Pétniecisko darbibu ietvaros tiks ieglti dronu un izstradatas programmatiras
Tpasitbu mérijumi un dati talakai apstradei un analizei no dazadam komponentem.

2025.gada 30.septembrt

DK UNITY pétniecibas projekts D.3.2. “FPV Dronu (UAV) aparatiras un programmataras izstrade
un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” tiek Tstenots MASOC KC projekta “MASOC
KC atbalsts digitdlu produktu izstradei”, ID Nr. 2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/007 projekta ietvaros.



Pédeja ceturksna, t.i. laika posma no 2025.gada jdlija lidz septembrim, uznémums veicis vairakas
bitiskas pétnieciskas darbibas. Proti:

- Parskata perioda ietvaros noslégts darbs pie 2.1.starpposma, kura ietvaros nodrosinata
teorétiskas izpétes pareja uz praktisko realizaciju, izmantojot projekta 1.starpposma
ietvaros gatas atzinas no komponensu analizes, bazes konfiguracijas izvéles un
testéSanas plana. 2.1.starpposma ietvaros tika definétas detalizétas iekartu
specifikacijas, sagatavoti talakie pétnieciska rakstura darba uzdevumi (ramja
izgatavosana, motoru testésana, elektronikas montaza, vadu sistému izgatavosana) un
veikti pirmie testéSanas darbi. Detalizéti secinajumi aprakstiti zinatniskaja
starpnodevuma. Si aktivitdte kalpo ka tilts starp konceptudlo posmu un prototipa
praktisko izstradi, nodrosinot pilnigu atbilstibu sakotnéji noteiktajai izstrades stratégijai.

- Uznémums uzsacis darbu pie FPV drona prototipa dizaina izveides, ka ari daudzkanalu,
daudzfrekvencu vadibas komunikacijas sistémas izstrades un jaunas programmatdras,
kas nodroSinas dronu automatizaciju ar lokalajam komponentém.

2025.gada 30.jnij3

DK UNITY SIA turpina pétniecibas projekta D.3.2. “FPV Dronu (UAV) aparatdras un
programmatdras izstrade un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” TstenoSanu
MASOC KC projekta “MASOC KC atbalsts digitalu produktu izstradei”, ID Nr.
2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/0Q7, ietvaros.

Uznémums projekta ietvaros noslédzis pétijumu veikSanu par pieejamo komponentu efektivitati
un tehniskajiem parametriem, izstradajot piemérotako un efektivako bezpilota lidaparatu
konfiguraciju un programmatiru. Par veikto pétijjumu sagatavota augstas detalizacijas atskaite,
t.sk. aprakstiti legltie faktisko tehnisko raditaju dati, kas tiks izmantoti talakai datu analizei un
apstradei turpmaka pétniecibas gaita. Vienlaikus, uznémums uzsacis darbu pie FPV dronu
tehnologijas izstrades no lokalajam komponentém, balstoties uz ieprieks veikto komponensu
izvértéjumu. Jalija un augusta ar paredzéts Izstradat sakotnéja prototipa dizainu, nemot véra
sakotnéji iegltos datus, ka ari planots organizét publisko iepirkumu par nepiecieSamajiem
izpétes darbiem daudzkanalu daudzfrekvencu kontroles sistemas (MC-MFC) izstradei rotéjoSiem
bezpilota lidaparatiem.

2025.gada 31.marta

DK UNITY SIA ir uzsacis pétniecibas projekta D.3.2. “FPV Dronu (UAV) aparatlras un
programmatilras izstrade un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” Tstenosanu
MASOC KC projekta “MASOC KC atbalsts digitalu produktu izstradei”, ID Nr.
2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/007, ietvaros.

Sobrid uznémums veic pétijumus par pieejamo komponentu efektivitati un to tehniskajiem
parametriem ar meérki izstradat piemérotako un efektivako bezpilota lidaparatu konfiguraciju un

programmatdru. Pétijuma gaita tiks iegtti faktiskie tehnisko raditaju dati talakai datu analizei un
apstradei.

2025.gada 13.janvarm

DK UNITY SIA un MASOC KC 19.12.2024. noslédz ligumu par pétniecibas projekta D.3.2. “FPV
Dronu (UAV) aparatlras un programmatiras izstrade un lokalizacija (liela darbibas
radiusa/daudzrotoru)” TstenoSanu. Ta ka informacija par Centralas finansu un ligumu agentdras
pieskirto valsts atbalstu tika nosGtita 2024. gada 12. decembri, DK UNITY rosinaja pétniecibas



projekta apraksta un budZeta un projekta TstenoSanas uzsakSanu noteikt ar 2025. gada 1.
februari (projekta Tstenosanu paredzot lidz 2026.gada 31.jalijam.

2024.gada 13.decembri

DK UNITY SIA iesniegtais pétniecibas projekta pieteikums “FPV Dronu (UAV) aparatlras un
programmatdras izstrade un lokalizacija (liela darbibas radiusa/daudzrotoru)” projekta “MASOC
KC atbalsts digitalu produktu izstradei”, ID Nr. 2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/007 un t3 ietvaros rikota
atklata konkursa ietvaros sanémis MASOC KC vértésanas komisijas apstiprinajumu, kura lema
projekta pieteikumu virzit talak apstiprinasanai Centralaja finansu un ligumu agentlra.
11.12.2024. CFLA atbalstija ierosinatos liguma grozijumus MASOC KC projekta “MASOC KC
atbalsts digitalu produktu izstradei”, kura ietvaros DK UNITY projekta pieteikumam pieskirts
valsts atbalsts.

DK UNITY SIA pétniecibas projekta mérkis ir veikt pétijumu par pieejamo lokalo komponensu
efektivitati un tehniskajiem parametriem, izstradat piemérotako un efektivako Pirmas personas
skatljuma (FPV) daudzrotora bezpilota lidaparatu (BPLA) FPV lielradiusu/daudzrotoru dronu
risinajumu un programmatdru, piemekléjot efektivakos, tai skaita izmaksu zina raZosanas
risinajumus, lai raditu péc iespéjas tehniski un ekonomiski efektivu risinajumu, kas varétu
apmierinat tirgus pieprasijumu un celtu komersantu konkurétspéju.

AtbilstoSi DK UNITY ISA pétniecibas projekta pieteikuma minétajam, pétniecibas projektu bija
paredzéts uzsakt ar 2024.gada 1l.noembri un to Tstenot lidz 2026. gada 31. jalijam. Projekta
kopéjas izmaksas planotas EUR 634 400,00, tai skaita EUR 438 040,00 - Eiropas Savienibas
Atvese|osanas fonda finanséjums.

Informacijai - SIA MASOC KC no 2024. gada 1. jlnija lidz 2027. gada 31. decembrim isteno
projektu Nr. 2.2.1.3.i.0/1/24/A/CFLA/007 “MASOC KC atbalsts digitalu produktu izstradei”
Atvese|oSanas fonda Darbibas programmas “Latvijas AtveseloSanas un noturibas mehanisma
plana 2.2. reformu un investiciju virziena “Uznémumu digitala transformacija un inovacijas”
2.2.1.3.i. investicijas “Atbalsts jaunu produktu un pakalpojumu ievieSanai uznémeéjdarbiba””

ietvaros.
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